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MODELAREA S| SIMULAREA SISTEMELOR MECANICE MOBILE
Domeniul de studii: Inginerie mecanica

Descriere

Programul de masterat Modelarea si Simularea Sistemelor Mecanice Mobile (MSSMM),
organizat in Departamentului de Teoria Mecanismelor si a Robotilor (TMR), se adreseaza in primul
rand celor care doresc aprofundarea cunostintelor in domeniul modelarii si simularii sistemelor
mecanice. Principalul obiectivul acestui program de masterat este de a forma specialisti, capabili sa
modeleze si sa simuleze functionarea sisteme mecanice folosite in industrie.

Relevanta pentru piata muncii

Programul de master, le confera absolventilor competentele necesare pentru o integrare
rapida pe o piata a muncii (interna si internationald) in continua schimbare. Masteranzii nostri sunt
extrem de cautati, 95% din acestia sunt angajasi sau se angajeaza in primul an dupa absolvirea
masteratului.

Competente obtinute

Procesul de simulare este un instrument de intalnit si utilizat in domeniul ingineriei, iar in
cadrul acestui program de masterat puteti deprinde competente si abilitati privind, utilizarea de
softuri specializate pentru modelare si simulare CAD, (Inventor, Solidworks, Catia, KUKA SimPro),
cat si de comanda si control a sistemelor mecanice (Matlab, Labview, Tinkercad, Arduino).. Vor fi
capabili sa analizeze sistemele mecanice in vederea optimizarii parametrilor functionali si sa
proiecteze sisteme mecanice optime din punct de vedere structural, cinematic, si dinamic.

Discipline (selectie)

Dinamica sistemelor mecanice mobile; Comanda si controlul sistemelor mecanice; Logica
Fuzzy si retele neuronale pentru studiul sistemelor mecanice mobile; Modelarea si simularea
sistemelor biomecanice, Analiza si simularea sistemelor mecanice mobile biomorfe (roboti mobili).

Teme de cercetare (selectie)

Modelare si simularea unui sistem multifunctional de recuperare locomotorii; Modelarea 3D
si simularea a unui ansamblu de generare a energiei electrice; Modelarea si simularea unei celule
de sudare pentru caroserii auto folosind roboti KUKA; Diferente finite in studiul proiectarii
mecanismelor; Proiectarea procesului tehnologic de fabricare a unei reper complex

Alte informatii de interes

Parteneriatul cu firma KUKA ROMANIA

e cursuri in format electronic MOODLE.
 acordarea de burse in perioada scolarizarii;

Limba de predare: Roméana
Durata: 2 ani
Contact: secretariat.tmr@upb.ro
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